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JBM

E MANUAL DE INSTRUCCIONES

Sensor de aparcamiento con sefial acustica para evitar choques traseros durante el aparcamiento
o marcha atras.

1. DATOS TECNICOS

Voltaje nominal. . . . . . . . . L DC12Vv
Potencia . . . . . . . 3.6W
Temperaturadetrabajo . . . . . . . . ... -20°C --- 70°C
Distanciade deteccion . . . . . . . ... Lo 0.3-2.0m
Angulodedeteccion . . . . . .. L H> 60°, V> 60°
Radiofrecuencia. . . . . . . . . . . ... 315MHz/433MHz
Angulodelacamara. . . . . . . . ... 92° a 120°

2. PARTES DEL PRODUCTO

AVISADOR: avisador acustico de distancia entre un cuerpo y los sensores. Suele situarse en el

salpicadero:
< Etapas Di i (o] iencia Alarma Muestra
1 200-160cm Modo Seguro No 2.0-16
2 150-100cm Modo Seguro Bi----Bi----Bi 1.5-1.0
3 90-50cm Modo Alarma Bi—Bi—Bi 0.9-0.5
4 40-30cm Modo Alarma Bi-Bi-Bi 0.4-0.3
5 0-20cm Modo Peligro Bi---nmmeneen 0.0

SENSORES: sensores de ultrasonido. Son
el centro de transmision para detectar las
sefales, y deben colocarse en la parte pos-
terior de la carroceria.

CENTRAL DE CONTROL.: central de control
MCU donde va conectado el cableado.
Suele colocarse en el maletero.

00 oo

PERFORADORA BIMETALICA: Herra-
mienta para realizar las aperturas de los
sensores.

HOLTHCHHE CABLEADO: conjunto de cables para el ne-
bl gativo y la luz de marcha atras.

V2l
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2.1 POSICION

1. 4 sensores traseros: situados en la parte trasera del vehiculo.

2. Avisador Acustico: situado en el salpicadero.

3. Caja Central: situada en el maletero.

4. 4 sensores delanteros: situados en la parte delantera del vehiculo.



4 Sensores frontales

Avisador acustico

Central de control
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4 Sensores Perforacion carroceria Vision lateral

NOTA PARA LOS USUARIOS:
Estas situaciones pueden debilitar la precision del detector:

' fl s
=P >
Pendiente Objetos Redondos Tormenta
Posibles problemas, causas y soluciones:
Problema Conciencia Alarma
El sensor de aparcamiento no Linea 1. Linea de voltaje mal conectada. _Conecte el cable rojo al terminal posifivo. .
’ ; . Revise que cada enchufe corresponda a su encaje
funciona. Linea 2. Sensores mal instalados
correcto.
La luz de potencia esta El enchufe del sensor estad mal conectado.
: . Re-conectar el enchufe del sensor.
encendida. El sensor no funciona.
Muestra el mismo nimero . s .
muchas veces. El sensor detecta el coche o suelo. Re-ajuste la posicién y el angulo de los sensores
Apague y a continuacién vuelva a conectar todas
El nimero indicado no es el El enchufe esta mal conectado. las tomas. Compruebe los sensores, aseglrese de
correcto. El cable del sensor esta roto. que no estén demasiado cerca del tubo de escape
u otro cuerpo incandescente.




3. INSTALACION
3.1 INSTALACION PARA SISTEMA DE 4 SENSORES

1. Utilice cinta de carrocero para marcar las posi-
ciones donde instalara los sensores en la parte
trasera del vehiculo. Recuerde que debera insta-
lar los sensores a una altura de 55-70cm del sue-
lo y en la parte mas avanzada de la carroceria.
No monte los sensores en el parachoques.

= Ya =
2. Utilizando la perforadora bimetdlica, 3. Instale los sensores de manera que queden fi-
realice las aperturas correspondientes: jos en la carroceria. El cableado debe salir ha-

cia el maletero.

NOTA: Si instala los sensores demasiado abajo, estos detectaran constantemente el suelo. Si los
instala demasiado altos, estos no detectaran algunos objetos. Instalelos siempre a una altura de
55-70cm desde el suelo, y limite la distancia entre los sensores a 90cm maximo.

4. Coloque la central de control en el lateral del maletero.
5. Finalmente, fije el avisador acustico en un lugar en el que pueda escucharlo correctamente,
como en el salpicadero o los asientos traseros.

3.1.1 INSTALACION DE LA UNIDAD CENTRAL

1. Tome como referencia la IMAGEN 1.

e —d
(/77 / CENTRAL DE CONTROL

IMAGEN 1

Rojo + 12V
Negro GND

Luz marcha atras

Oamm

4 sensores

PARTE POSTERIOR




2. Conecte la pestafia que une los cables
rojo y negro al primer conector de la
central:

Rojo + 12V
Negro GND

Luz marcha atras
3. Conecte el otro extremo del cable rojo al cable que controla la luz de marcha atras.

4. Conecte el otro extremo del cable negro a la toma de negativo de la bateria.
5. Conecte el avisador acustico al segundo conector de la unidad central.

CENTRAL DE CONTROL

6. Conecte los cables de los 4 sensores en las
cuatro conexiones restantes, situadas en el
extremo derecho de la central de control.

CENTRAL DE CONTROL

Lomm

4 sensores

PARTE POSTERIOR

7. Coloque la caja de la unidad central en un lugar protegido de la humedad y las altas temperatu-
ras, como por ejemplo en el lateral del maletero.



3.2 INSTALACION PARA SISTEMA DE 8 SENSORES

4 sensores

3.2.1 INSTALACION DE LA UNIDAD CENTRAL PARTE DELANTERA
IMAGEN 2 E E DE '@y
CENTRAL DE CONTROL w w o
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4 sensores

PARTE POSTERIOR

3
2
g —~
& 3 = CENTRAL DE CONTROL
= ~=
c . N .
3 B H s l/ 1. Tome como referencia la IMAGEN 2.
s - i An uni
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e 5 8 5 por la misma pestafa: Negro, Rojo, Azul y Amarillo.
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4. Conecte el otro extremo de los cables de
la siguiente manera:
* Negro: Terminal negativo de la bateria
* Rojo: Terminal positivo de la bateria
* Azul: Luz de freno
* Amarillo: Luz de la marcha atras

5. Conecte el avisador acustico al segundo
conector de la unidad central.




. Localice las ocho conexiones res-

tantes, situadas en la parte dere-
cha de la central de control.

. Conecte los cables de los 4 senso-

res traseros en las cuatro primeras
conexiones.

. Conecte los cables de los 4 senso-

res delanteros en las conexiones
restantes.

. Coloque la caja de la unidad cen-

tral en un lugar protegido de la
humedad vy las altas temperaturas,
como por ejemplo en el lateral del
maletero.

Y

PRUEBA DEL SISTEMA

r—y
V CE—
- 4

CENTRAL DE
CONTROL

(7 77
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4 sensores
PARTE DELANTERA

(| | O

—

SENSOR E
SENSOR F
SENSOR G
SENSOR H

SENSOR C

[% SENSOR A
l% SENSOR B
H SENSOR D

0

o — i

4 sensores

PARTE TRASERA

. Asegurese de que el freno de mano esté activado, arranque el coche y active la marcha atras.
. Salga del vehiculo y situese a unos 3 metros de la parte trasera de este:

. Aproximese lentamente hacia el vehiculo hasta que haya una distancia menor a 1,50m.
. Si la instalacién se ha llevado a cabo correctamente y la distancia entre usted y el vehiculo es

menor a 1,50m, el modo seguro deberia activarse y la alarma deberia empezar a sonar.

y la distancia entre cada “bip” también disminuira.

y el “bip” sonara de manera fija.

. Cuando la distancia entre usted y el vehiculo sea inferior a 1 metro, se activara el modo alarma,
. Cuando la distancia entre usted y el vehiculo sea inferior a 20cm, el “Modo Peligro” se activara

. En caso de haber instalado también los sensores delanteros, repita el procedimiento en la parte

delantera del vehiculo. Recuerde que es necesario que el freno esté pisado para activar los
sensores, asi que pida ayuda o coloque un objeto en la parte delantera del coche.

i —



JBM

m MANUAL OF INSTRUCTIONS

Parking sensor with sound alarm to avoid rear collision while parking or reversing.
1. TECHNICAL DATA

Rated voltage . . . . . . . . . . . DC12v
Power . . . e 3.6W
Working temperature. . . . . . ... Lo -20°C --- 70°C
Detectingdistance . . . . . . . . . .. 0.3-2.0m
Detectingangle . . . . . . . . . . .. H> 60°, V> 60°
Radiofrequency . . . . . . . . . . 315MHz/433MHz
Cameraangle . . . . . . . . . e 92° 0 120°

2. PRODUCT PARTS

BUZZER: indicates the distance between a body and sensors via sound alarm. Usually located in
the car dashboard:

Stage Distance Awareness Alarm Display
1 200-160cm Safe Mode No 2.0-1.6
2 150-100cm Safe Mode Beep----Beep---Beep 1.5-1.0
3 90-50cm Alarm Mode Beep—Beep—Beep 0.9-0.5
4 40-30cm Alarm Mode Beep-Beep-Beep 0.4-0.3
5} 0-20cm Danger Mode Beep------------ 0.0

SENSORS: Ultrasound sensors to detect

CONTROL MODULE: Multipoint Control signals. Must be installed above the bumper.

Unit for cable. Usually located in the car
trunk.

BIMETAL HOLE SAW: Hole Saw to drill the
sensor holes.

e
7

BOLE ShW CABLE: Black and Red cable for negative
g it terminal and reverse gear light.

o D

2.1 PARTS POSITIONS

1. Four back sensors: located on the back of the vehicle.
2. Buzzer: located in the car dashboard.

3. Multipoint Central Unit: located in the back trunk.

4. Front sensors: located on the front of the vehicle.



4 Frontal sensors

Buzzer

Multipoint central
unit
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4 Sensors Holes drilling Side vision

NOTE FOR USERS:
These situations could possibly affect the system’s precision:

Steep slopes

Possible problems, causes and solutions:

Problem Cause Resolution
. . - . Connect red cable to the positive terminal. Revise
. Option 1: Poor connection in the voltage line N
Parking sensor does not work. . . . all switches and assure they are connected on the
Option 2. Sensors installed incorrectly N
right socket.
Power light is on. Poor connection in sensor plug. Re-connect the sensor switch.
Sensors do not work.
The displayed number does Sensors detect the car or ground. Adjust sensor’s angle and position.
not change.
- . L Disconnect and re-connect all cables. Test the
The indicated number is Poor connection in sensor plug. N o
. system; assure it is not too close to the exhaust
wrong. Sensor cable is broken. . .
pipe or any other incandescent body.




3. INSTALLATION
3.1 SENSORS INSTALLATION

1. Use masking tape to mark the positions where
the sensors will be installed.

2. Using the bimetal hole saw, drill the ho- 3. Install the sensors in a 55-70cm distance from
les where the sensors will be installed. the ground and in the back hood. Do not install

the sensors in the bumper.

NOTE: If the sensors are placed too low, these will constantly detect the ground. If the sensors are
placed too high, these will not detect some objects. Always install the sensors in a 55-70cm height
from the ground, and limit the distance between each sensor to 90 cm maximum.

4. Place the sound indicator where you can hear it, e.g: in the car dashboard or in the backseats.

3.1.1 MULTIPOINT CONTROL UNIT INSTALLATION

1. Take IMAGE 1 as reference. IMAGE

1

UNIT

MULTIPOINT CENTRAL

Red - Positive Terminal

Black - Negative Terminal

Reverse
gear light

g

|

0

0

4 sensors

BACK OF VEHICLE



2. Connect the cable to the control unit:

MULTIPOINT CENTRAL
UNIT

Red - Positive Terminal

Reverse gear light

Black - Negative Terminal

3. Connect the extreme of the red cable to the reverse gear light cable.
4. Connect the other extreme of the black cable to the negative terminal.
5. Connect the sound indicator to the second connector of the control unit.

MULTIPOINT CENTRAL
UNIT

6. Connect the 4 sensor cables to the remai-
ning connections in the control unit.

MULTIPOINT CENTRAL
UNIT

Lomm

4 sensors

BACK OF VEHICLE

7. Place the Multipoint Control Unit in a dry place, and protect it from high temperatures. It is recom-
mended to install it on the sides of the back trunk.



3.2 EIGHT SENSORS SYSTEM INSTALLATION )
3.2.1 MULTIPOINT CENTRAL UNIT INSTALLATION FRONT SIDE

IMAGE 2 E E DD @
MULTIPOINT CONTROL
UNIT w L o
=7 & & &
g s & &
br— 7
~ 6 CEETTED
e
0 @ B @
%] w 7] w

4 sensors

BACK SIDE

MULTIPOINT CONTROL UNIT
= =
g ll/ 1. Take IMAGE 2 as a reference.
S » 2. Locate all four cables (attached to the same plug):
3 5 Black, Red, Blue and Yellow.
3 % § § f 3. Connect the plug into the central unit.
& G 2 2
(M s(2)z3) =(4)
/ a—
——
MULTIPOINT CONTROL ’—I/
4. Connect the extremes of these cables as UNIT 58 e
follow:

» Black: Negative (-)
* Red: Positive (+12V)
* Blue: Brake light
* Yellow: Reverse gear light
5. Connect the sound indicator to the second
connector of the control unit.




. Locate the eight remaining connec-
tions.

. Connect the four back sensor ca-
bles to the first four connections.
Connect the front sensors cables
to the remaining connections.

. Place the Multipoint Control Unit in
a dry place, and protect it from high
temperatures. It is recommended
to install it on the sides of the back
trunk.

Y

. SYSTEM TEST

4 sensors
FRONT SIDE
0|0 |o | g
MULTIPOINT
CONTROLUNIT  |¢ z 2 z
x—yiN N
(Z 77
68 EEEEEELET
p w 2 g
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2] 2] % %
00|00,00) 00

4 sensors

BACK SIDE

. Assure the hand-brake is activated, start the car and put the reverse gear on.

o — i

. Slowly walk towards the trunk.

2. Step out of the vehicle and place yourself in a 3 meter distance from the trunk:

. If the installation has been done correctly, the “SAFE MODE” should activate and the alarm
should sound when the distance between the user and the vehicle is below 1,50m.

. When the distance between user and vehicle is less than 1m, the ALARM MODE will activate,
and the time gaps between each “Beep” will also be shorter.
. When the distance between user and vehicle is under 20cm, the “DANGER MODE” will be acti-
vated and an uninterrupted “beep” will sound.
. To test the front sensors, repeat the same process on the front of the vehicle. Remember it is
necessary that the brake is being used to activate the front sensors; ask for help or place an

object in front of the vehicle.

i —
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m GUIDE D’UTILISATION

Capteur de stationnement avec avertisseur sonore pour empécher une collision arriére au cours du
station-nement ou de la marche arriére.

1. CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Tensionnominale . . . . . . . . ... ... 12 V de courant continu
Puissance . . . . . . . 3.6W
Plage de température de fonctionnement . . . . . . ... ... .. oL -20°C --- 70°C
Portée . . . . . . e 0,3a20m
Anglededétection. . . . .. ... ..o horizontal > 60° vertical > 60°
Fréquenceradio . . . . . . . . ... 315MHz/433MHz
Angledelacaméra . . . . . . . .. 92° ou 120°

2. PIECES COMPOSANTES

AVERTISSEUR: signale la distance entre le corps et les capteurs au moyen d’un signal acoustique.
Habi-tuellement, il est situé sur le tableau de bord du véhicule:

Stade Distance Compétence Signal Ecran
1 200 a 160 cm Mode sécurité Pas de signal 20a16
2 150 a 100 cm Mode sécurité Bip ---- Bip --- Bip 1,5a1,0
3 90 a 50 cm Mode signal Bip — Bip — Bip 09205
4 40 a 30 cm Mode signal Bip - Bip - Bip 0,42a0,3
5 0a20cm Mode danger =]y — 0,0

MODULE DE COMMANDE: une unit¢ de  cAPTEURS: Capteurs 2 ultrasons pour dé-
commande multipoint qui unit les cables. Ha-
bituellement, cette unité est si-tuée dans le

coffre du véhicule.
e
/= )
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77
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SCIE CIRCULAIRE BIMETALLIQUE: scie
pour percer des trous pour les capteurs.

tecter les signaux. lls sont installés au-des-
sus du pare-chocs.

WS S CABLE: cable noir et rouge pour la borne
bl négative et le feu de recul.

V2l

fam ==

2.1 DISPOSITION DES ELEMENTS

1. Quatre capteurs arriére : ils sont situés derriére le véhicule.

2. Avertisseur sonore : il est situé sur le tableau de bord du véhicule.
3. Unité de commande multipoint : elle est située dans le coffre.

4. Capteurs avant : ils sont placés devant le véhicule.



4 Capteurs avant
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Percement des trous

Ces situations peuvent affecter la précision du systéme:

Avertisseur sonore’

Vue de coté

A
i Re=sre >
Pente escarpée Objet rond Poussiére Ouragan
Problémes possibles, causes et solutions:
Probléme Cause Solution

Parktronic ne fonctionne pas.

Variante 1 : une mauvaise con-nexion de la
ligne d’alimentation.
Variante 2 : les capteurs sont installés d’'une
fagon incorrecte.

Connectez le cable rouge a la borne positive.
Vérifiez I'état de tous les commutateurs et assu-
rez-vous que chaque commutateur est connecté a
la prise appropriée.

Le voyant d’alimentation est
allumé.

Une mauvaise connexion de la fiche des
capteurs.
Les capteurs ne fonctionnent pas.

Reconnectez les capteurs.

La distance affichée ne change
pas.

Les capteurs reconnaissent le véhicule ou
la terre.

Ajustez I'angle et la position du capteur.

La distance affichée est
incorrecte.

Une mauvaise connexion de la fiche des
capteurs.
Le cable du capteur est en-dommageé.

Déconnectez et reconnectez tous les cables. Véri-

fiez le fonc-tionnement du systeme; vérifiez que le

systéme n’est pas trop proche du tuyau d’échappe-
ment ou de tout autre élément chauffant.




3. MONTAGE
3.1 INSTALLATION DES CAPTEURES

1. Utilisez du ruban adhésif pour marquer I'empla-
cement des capteurs.

2. A raide de la scie circulaire bimétalli- 3. Installez les capteurs dans le boitier arriere a
que, percez des trous pour les capteu- une distance de 55 a 70 cm par rapport au sol.
rs: N’installez pas les capteurs dans le pare-chocs.

NOTA: si les capteurs sont installés trop bas, ils reconnaitront constamment le sol. S’ils sont ins-ta-

llés trop haut, ils ne seront pas capables de reconnaitre certains objets. Installez tou-jours les cap-

teurs a une hauteur de 55 a 70 cm par rapport au sol et limitez la distance entre chaque capteur a

90 cm.

4. Installez I'avertisseur sonore a I'endroit ou vous I'entendrez, par exemple sur le tableau de bord
ou sur le siége arriére.

3.1.1 INSTALLATION DE L’'UNITE DE COMMANDE MULTIPOINT

1. Reportez-vous & la FIGURE 1.
h— —4
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FIGURE 1

UNITE DE COMMANDE
MULTIPOINT

Rouge — péle positif

Noir — péle négatif

Feu de recul

Oamm

4 capteurs

DERRIERE LE VEHICULE




2. Connectez le cable a 'unité de commande:

UNITE DE COMMANDE
MULTIPOINT

Rouge — péle positif

Noir — pble négatif

Feu de recul

3. Connectez le cable rouge externe au cable du feu de recul.
4. Connectez un autre cable noir externe au pble négatif.
5. Connectez l'avertisseur sonore au deuxieme connecteur de I'unité de commande.

UNITE DE COMMANDE
MULTIPOINT

6. Connectez les cables de 4 capteurs aux con-
necteurs restants de I'unité de commande.

UNITE DE COMMANDE
MULTIPOINT

Lomm

4 capteurs

DERRIERE LE VEHICULE

7. Placez 'unité de commande multipoint dans un endroit sec et protégez-la des tempéra-tures
élevées. Il est recommandé de linstaller sur le cété du coffre.



3.2 INSTALLATION DU SYSTEME DE HUIT CAPTEURS

(1) Cable rouge — 12V

4 capteurs

DEVANT LE VEHICULE

FIGURE 2 E U—H DE EE
UNITE DE COMMANDE
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4 capteurs

DERRIERE LE VEHICULE
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UNITE DE COMMANDE

N

4. Connectez les cables externes comme

suit:

* Noir : pble négatif (-)

* Rouge : pdle positif (+12 V)
* Bleu: feu stop

» Jaune : feu de recul

5. Connectez l'avertisseur sonore au second

connecteur de I'unité de commande.

MULTIPOINT

. Reportez-vous a la FIGURE 2.
. Localisez les quatre cables (ils sont unis dans une

fiche) : noir, rouge, bleu et jaune.

. Insérez la fiche dans I'unité de commande.

UNITE DE COMMANDE
MULTIPOINT




necteurs restants. E
. Placez l'unité de commande multi- ~——

4capteur’s
. Localisez huit connecteurs res- DEVANT LE VEHICULE
tants.
. Connectez les cables des quatre i E E EE
capteurs arriere aux quatre pre- UNITE DE COMMAN-
miers connec-teurs. Connectez les DE MULTIPOINT

cables des capteurs avant aux con-

CAPTEUR F H

CAPTEUR E
CAPTEUR G
CAPTEUR H

(7 77

point dans un endroit sec et proté- v e
68 EEEEEELET

gez-la des températures élevées. l|
est recommandé de l'installer sur le
coté du coffre.

CAPTEUR C

H CAPTEUR D

CAPTEURA

I% CAPTEUR B

0

: i 4 capteurs

DERRIERE LE VEHICULE

INSPECTION DE LA PERFORMANCE DU SYSTEME:

. Assurez-vous que le frein de stationnement est serré, allumez le contact du véhicule et engagez

la marche arriére.

. Sortez du véhicule et tenez-vous a 3 métres derriére lui:

o 1

. Approchez-vous lentement du coffre. . )
. Si linstallation est correctement effectuée, le « MODE SECURITE » est activé et le si-gnal

acoustique retentit une fois que la distance entre I'utilisateur et le véhicule est inférieure a 1,50
m

. Lorsque la distance entre l'utilisateur et le véhicule devient inférieure a 1 m, le « MODE SIGNAL

» est activé et l'intervalle entre les sons « Bip-Bip » diminue.

. Lorsque la distance entre I'utilisateur et le véhicule devient inférieure a 20 cm, le « MODE DAN-

GER » est activé et le son devient continu.

. Pour tester les capteurs avant, répétez la méme procédure depuis I'avant du véhi-cule. N'oubliez

pas que pour activer les capteurs avant, vous devez activer les freins; demandez I'aide d'un
assistant ou mettez un objet devant le véhicule.

i —
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m BEDIENUNGSANLEITUNG

Parksensor mit akustischem Alarm zur Vermeidung einer Heckkollision beim Einparken oder Ric-

kwartsfahren.

1. TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

Nennspannung. . . . . . . . . . e 12V DC
Leistung . . . . . L 3.6W
Betriebstemperaturbereich . . . . .. ... o oo -20°C --- 70°C
Wirkungsbereich . . . . . . . . L 0.3-2.0m
Erfassungswinkel . . . . . . ... oo horizontal> 60°, vertikal> 60°
Radiofrequenz . . . . . . . . . .. . 315MHz/433MHz
Kamerawinkel . . . . . . . . e 92° bis 120°

2. BESTANDTEILE

SUMMER: signalisiert den Abstand zwischen dem Kérper und den Sensoren mittels eines Tonsig-
nals. Normalerweise befindet sich am Armaturenbrett des Fahrzeugs:

Etappe Abstand Bewusstsein Signal Anzeige

1 200-160 cm Sicherer Modus kein 2,0-1,6

2 150-100 cm Sicherer Modus | Piep ---- Piep --- Piep 1,5-1,0

3 90-50 cm Signal-Modus Piep — Piep — Piep 0,9-0,5

4 40-30 cm Signal-Modus Piep - Piep - Piep 0,4-0,3

5 0-20 cm Gefahr-Modus [T e — 0,0
STEUERMODUL: Mehrpunkt-Steuereinheit, SENSOREN: Ultraschallsensoren zur Er-
die Kabel integriert. Normalerweise befindet kennung von Signalen. Werden uber dem
sich im Kofferraum eines Fahrzeugs. StoRfanger montiert.

00 oo

BI-METALL-LOCHSAGE: Sage zum Bo-
hren von Léchern fiir Sensoren.

WS S KABEL.: schwarzes und rotes Kabel fir Mi-
bl nuspol und Riickfahrlicht.

V2l
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2.1 LAGE DER KOMPONENTEN

1. Vier hintere Sensoren: befinden sich auf der Rickseite des Fahrzeugs.
2. Summer: befindet sich auf dem Armaturenbrett des Fahrzeugs.

3. Mehrpunkt-Steuereinheit: befindet sich im Kofferraum.

4. Frontsensoren: befinden sich vor dem Fahrzeug.



4 Frontsensoren

Summer

Mehrpunkt-steuereinheit
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4 Sensoren Bohren von Léchern Seitenansicht

Diese Situationen kdnnen die Genauigkeit des Systems beeintrachtigen:

- Steilhang Rundes objekt

Mégliche Probleme, Ursachen und Lésungen:

Problem Ursache Losung

Verbinden Sie das rote Kabel mit dem Pluspol.
Uberpriifen Sie den Zustand aller Schalter und
stellen Sie sicher, dass jeder an die entsprechende
Steckdose angeschlossen ist.

Option 1: schlechter Anschluss der
Parktronic funktioniert nicht. Stromleitung.
Option 2: Sensoren sind falsch installiert.

Schlechter Anschluss des Sensorsteckers.

. Ny Sensoren wieder anschlieRen.
Sensoren funktionieren nicht.

Die Netzanzeige leuchtet.

Der angezeigte Abstand andert Stellen Sie den Winkel und die Position des

Sensoren erkennen Fahrzeug oder Boden.

sich nicht. Sensors ein.
Trennen Sie alle Kabel und schlieRen Sie sie wie-
Der angezeigte Abstand ist Schlechter Anschluss des Sensorsteckers. der an. Ub_erprufen S|_e die Funkyon des Systems.
X o Vergewissern Sie sich, dass sich das System
falsch. Sensorkabel ist beschadigt.

nicht zu nahe am Abgasrohr oder einem anderen
erhitzten Element befindet.




3. MONTAGE
3.1 INSTALLIEREN VON SENSOREN

1. Verwenden Sie Klebeband, um die Sensorinsta-
llationsstellen zu markieren.

3. Installieren Sie die Sensoren im hinteren Ge-
hause in einem Abstand von 55 bis 70 cm vom
Boden. Installieren Sie keine Sensoren im Stof3-
fanger.

2. Bohren Sie mit der Bimetall-Lochsage
Lécher fur Sensoren:

BEMERKUN: Wenn die Sensoren zu niedrig installiert sind, erkennen sie standig den Boden. Bei
einer zu hohen Installation kénnen sie einige Elemente nicht erkennen. Installieren Sie Sensoren
immer in einer Hohe von 55 bis 70 cm relativ zum Boden und begrenzen Sie den Abstand zwischen
den einzelnen Sensoren auf 90 cm.

4. Installieren Sie den Summer an einer Stelle, an der Sie ihn horen kénnen, z. B. auf dem Arma-
turenbrett oder auf dem Rucksitz.
3.1.1 INSTALLATION DER MEHRPUNKT-STEUEREINHEIT

1. Siehe ABBILDUNG 1. ABBILDUNG 1

MEHRPUNKT-STEUE-
REINHEIT

Rot - der positive Pol

Rickfahrlicht

ungpuagpuagpun

4 sensoren

AM HINTEREN TEIL DES
FAHRZEUGS




2. SchlieRen Sie das Kabel an die Steue-
reinheit an:

Rot - der positive Pol

Schwarz - der negative Pol

Ruckfahrlicht

3. Verbinden Sie das externe rote Kabel mit dem Ruckfahrlichtkabel.
4. Schlieflen Sie ein weiteres externes schwarzes Kabel an den Minuspol an.
5. SchlieRen Sie den Summer an den zweiten Anschluss der Steuereinheit an.

MEHRPUNKT-STEUE-
REINHEIT

REINHEIT

MEHRPUNKT-STEUE-

6. Verbinden Sie die 4 Sensorkabel mit den
restlichen Anschliissen der Steuereinheit.

MEHRPUNKT-STEUE-
REINHEIT

il

I

g

I

0

4 sensoren

AM HINTEREN TEIL DES
FAHRZEUGS

7. Platzieren Sie die Mehrpunkt-Steuereinheit an einem trockenen Ort und schutzen Sie diese vor
der Exposition gegenuber hohen Temperaturen. Es wird empfohlen, es an der Seite des Koffe-

rraums zu installieren.



3.2 INSTALLATION DES SYSTEMS MIT ACHT 4 sensoren
SENSOREN AM VORDEREN TEIL

3.2.1 INSTALLATION DER MEHRPUNKT-STEU- DES FAHRZEUGS

EREINHEIT: ‘E‘ E’ ‘DD‘
ABBILDUNG 2
MEHRPUNKT-STEUE-
REINHEIT w W © -
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4 sensoren
AM HINTEREN TEIL DES
FAHRZEUGS
MEHRPUNKT-STEUE-
5 REINHEIT
———
c (Z________77
e 1. Siehe ABBILDUNG 2.
% 2. Finden Sie alle vier Kabel (verbunden in einem
z - § N Stecker): Schwarz, Rot, Blau und Gelb.
; K k! ] 3. Stecken Sie den Stecker in die Steuereinheit.
X2 1 ;
cMs@:B) 4

MEHRPUNKT-STEUE-
REINHEIT

4. Schlieflen Sie externe Kabel wie folgt an:
» Schwarz: negativer Pol (-)
* Rot: positiver Pol (+12 V)
* Blau: Stopplicht
* Gelb: Ruckfahrlicht

5. SchlieRen Sie den Summer an den zwei-
ten Anschluss der Steuereinheit an.




4 sensoren
. Finden Sie die acht restlichen Ans- AM VORDEREN TEIL DES FAHRZEUGS

chlisse.
. Verbinden Sie die Kabel der vier E E’ E EE
hjnteren Segsoren mit dgn ersteﬁ MEHRPUNKT-STEU-
vier Anschlissen. Schlielen Sie

. . EREINHEIT
die vorderen Sensorkabel an die

restlichen Anschliisse an. [ =
. Platzieren Sie die Mehrpunkt-Steu- N
ereinheit an einem trockenen Ort
und schitzen Sie diese vor der F— 3 T
Exposition gegeniiber hohen Tem-
peraturen. Es wird empfohlen, es
an der Seite des Kofferraums zu

T
ey [ 0

AM HINTEREN TEIL DES
FAHRZEUGS

SENSOR E
SENSOR F
SENSOR G
SENSOR H

SENSOR C

H SENSOR D

SENSORA

I% SENSOR B

. SYSTEMLEISTUNGSPRUFUNG

. Stellen Sie sicher, dass die Feststellbremse angezogen ist, schalten Sie die Fahrzeugziindung
ein und legen Sie den Riickwartsgang ein.
. Verlassen Sie das Fahrzeug und stehen Sie in einem Abstand von 3 Metern hinter ihm:

3

o — 1

( o )
. Nahern Sie sich langsam dem Kofferraum.
. Bei korrekter Installation wird der «<SICHERE MODUS» aktiviert und ein Tonsignal ertont, wenn
der Abstand zwischen Benutzer und Fahrzeug weniger als 1,50 m betragt.
. Wenn der Abstand zwischen dem Benutzer und dem Fahrzeug weniger als 1 m betragt, wird der
«SIGNAL-MODUS» aktiviert und das Intervall zwischen den Piep-Ténen verringert sich.
. Wenn der Abstand zwischen dem Benutzer und dem Fahrzeug weniger als 20 cm betragt, wird
«GEFAHR-MODUS» aktiviert und der Ton ertdnt kontinuierlich.
. Um die vorderen Sensoren zu testen, wiederholen Sie den gleichen Vorgang vor dem Fahrzeug.
Denken Sie daran, um die vorderen Sensoren zu aktivieren, missen Sie die Bremsen aktivieren.
Bitten Sie einen Helfer um Hilfe oder stellen Sie einen Gegenstand vor das Fahrzeug.

i — ol
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Sensore di parcheggio con un segnalatore acustico per evitare collisioni da dietro durante il parche-
ggio o la retromarcia.

1. DATI TECNICI

Tensionenominale . . . . . . . . . . . ... ... 12 V corrente costante

Potenza . . . . . . . e 3.6W
Gamma di temperature diimpiego. . . . . . . .. ..o -20°C --- 70°C
Portata . . . . . . . e 0.3-2.0m
Angolodirilevamento . . . . . ... H> 60°, V> 60°
Radiofrequenza . . . . . . . . . . ... 315MHz/433MHz
Angolo di veduta dellatelecamera . . . . . . ... .. ... ... ... 92° a 120°

2. PARTI COMPONENTI

SIRENA: segnala la distanza tra la carrozzeria e i sensori per mezzo di un segnale acustico. Di
solito si trova sul cruscotto del veicolo:

Fase Di: Ci Segnale Display
1 200-160 cm Modalita provvisoria Assente 2,0-1,6
2 150-100 cm | Modalita provvisoria | Bip ---- Bip --- Bip 1,5-1,0
5] 90-50 cm Modalita allarme Bip — Bip — Bip 0,9-0,5
4 40-30 cm Modalita allarme Bip - Bip - Bip 0,4-0,3
5 0-20 cm Modalita di pericolo =] — 0,0

MODULO DI COMANDO: unita di comando
multipunto che unisce i cavi. Di solito si trova

SENSORI: sensori ultrasonici per rilevare i
segnali. Vengono montati sopra il paraurti.

nel bagagliaio del veicolo.

s s Pl e e

SEGA A TAZZA BIMETALLICA: sega per
fare i fori per sensori.

ROLE SKW
N.8.8

CAVO: cavo nero e rosso per terminale ne-
gativo e luce retromarcia.

V2l

' T
2.1 POSIZIONE DEGLI ELEMENTI

1. Quattro sensori posteriori: situati dietro il veicolo.

2. Segnalatore acustico: situato sul cruscotto del veicolo.

3. Unita di comando multipunto: si trova nel bagagliaio.
4.

Sensori anteriori: posizionati davanti al veicolo.



4 Sensori posteriori

Segnalatore acustico

Unita di comando
multipunto
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Vista laterale
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4 Sensori

Bucatura dei fori

Queste situazioni possono influenzare la precisione del sistema:
TN )

L

e
Pendenza forte Oggetto rotondo Polvere Tempesta
Eventuali problemi, cause e rimedi:
Problema Causa Rimedio
" . Opzione 1: scarsa connessione della linea Collegare il cavo rosso al termi-nale positivo. Con-
Sensore di parcheggio non -~ . P, ! N .
N d’alimentazione. trollare lo stato di tutti gli interruttori e assicu-rarsi
funziona. . ) L - N N
Opzione 2: sensori installati in modo errato. che ognuno é collegato alla presa appropriata.
Indicatore d’alimentazione & Scarsa connessione delle spine del sensore. . . .
. ; Ricollegare i sensori.
acceso. | sensori non funzionano.
La dlstangfc\;lrsnubaigzzata non | sensori rilevano il veicolo o la terra. Regolare I'angolo e la posizione del sensore.
Disconnettere e ricollegare tutti i cavi. Controllare
La distanza visualizzata non Scarsa connessione delle spine dei sensori. il funziona-mento del sistema; controllare che il
& corretta. Il cavo del sensore & dan-neggiato. sistema non sia troppo vicino al tubo di scarico o
ad altri elementi riscaldati.




3. INSTALLAZIONE
3.1 INSTALLAZIONE DEI SENSORI

1. Utilizzare il nastro adesivo per contrassegnare la
posizione dei sensori.

2. Con la sega a tazza bimetallica fare i 3. Installare i sensori nella scatola posteriore ad
fori per i sensori. una distanza di 55-70 cm dal livello del suolo.
Non installare i sensori nel paraurto.

NOTA: se installare i sensori troppo basso, riconosceranno costantemente il terreno. Se im-postarli
troppo alto, non saranno in grado di riconoscere alcuni oggetti. Installare sempre i sensori ad un’al-
tezza di 55-70 cm rispetto al livello del suolo e limitare la distanza tra cias-cun sensore a 90 cm.

4. Installare il segnalatore acustico dove lo potete sentirete, ad esempio, sul cruscotto o sul sedile
posteriore.

3.1.1 INSTALLAZIONE DELL’UNITA DI COMANDO MULTIPUNTO

1. Fare riferimento alla FIGURA 1.
e — —4
A -,
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FIGURA 1

UNITA DI COMANDO
MULTIPUNTO

Rosso — polo positivo

Nero — polo negativo

Luce di retromarcia

Oamm

4 sensori

DIETRO DEL VEICOLO




2. Collegare il cavo all’'unita di comando:

UNITA DI COMANDO
MULTIPUNTO

Rosso — polo positivo

Nero — polo negativo

Luce di retromarcia

3. Collegare il cavo rosso esterno al cavo della luce retromarcia.
4. Collegare un altro cavo nero esterno al polo negativo.
5. Collegare il segnalatore acustico al secondo connettore dell’'unita di comando.

UNITA DI COMANDO
MULTIPUNTO

6. Collegare i cavi di 4 sensori ai restanti con-
nettori dell’'unita di comando.

UNITA DI COMANDO
MULTIPUNTO

Lomm

4 sensori

DIETRO DEL VEICOLO

7. Collocare I'unita di comando multipunto in un luogo asciutto e proteggerla dalle alte tem-peratu-
re. Si consiglia di installarlo sul lato del portabagagli.



3.2 INSTALLAZIONE DEL SISTEMA DI OTTO SENSORI
3.2.1 INSTALLAZIONE DELL’'UNITA" DI COMANDO payvANTI DEL VEICOLO

MULTIPUNTO:
FIGURA 2 E E DE jj
UNITA DI COMANDO M 1! ©
MULTIPUNTO w m g m
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4 sensori

DIETRO DEL VEICOLO

S UNITA DI COMANDO MULTIPUNTO
———
ll/ 1. Fare riferimento alla FIGURA 2.
3 2. Individuare tutti i quattro cavi (collegati in una spi-
o g na): nero, rosso, blu e giallo.
3 g E 5 . Inserire la spina nell’'unita di comando.
o O I -
378 | 8% 2
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UNITA DI COMANDO
MULTIPUNTO

4. Collegare i cavi esterni come segue:
* Nero: polo negativo (-)
* Rosso: polo positivo (+12 V)
e Blu: luci di stop
» Giallo: luce di retromarcia
5. Collegare il segnalatore acustico al secon-
do connettore dell’unita di comando.




4 sensori
. Individuare gli otto connettori rima- DAVANTI DEL VEICOLO
nenti.
. Collegare i cavi dei quattro sensori U_];r E’ E EE
posteriori ai primi quattro connetto- UNITA DI COMANDO
ri. Collegare i cavi dei sensori ante- MULTIPUNTO h L g N
riori ai connettori rimanenti. S S S s
. Collocare l'unita di comando mul- i g i i
tipunto in un luogo asciutto e pro- N
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teggerla dalle alte temperature. Si
consiglia di installarlo sul lato del
portabagagli.

SENSORE A
SENSORE C

H SENSORE D

e
ey il il

DIETRO DEL VEICOLO

l% SENSORE B

. COLLAUDO FUNZIONALE DEL SISTEMA

. Assicurarsi che il freno di stazionamento sia serrato, accendere I'accensione del veico-lo e in-
serire la retromarcia.
. Escire dal veicolo e mettersi a una distanza di 3 metri dietro di esso:

[ 3

o — 1
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. Avvicinarsi lentamente al portabagaglio.
. Se linstallazione & stata fatta correttamente, viene attivata la “MODALITA PROVVI-SORIA” e
viene emesso un segnale acustico quando la distanza tra I'utente e il veicolo diventa inferiore
a 1,50 m.
. Quando la distanza tra I'utente e il veicolo diventa inferiore a 1 m, si attiva “MO-DALITA ALLAR-
ME” e l'intervallo tra i segnali acustici “Bip-Bip” diminuisce.
. Quando la distanza tra I'utente e il veicolo diventa inferiore a 20 cm, si attiva “* MO-DALITA DI
PERICOLO?” e il suono diventa continuo.
. Per controllare i sensori anteriori, ripetere la stessa procedura dalla parte anteriore del veicolo.
Ricordare che per attivare i sensori anteriori, & necessario attivare i freni; chiedere aiuto a un
assistente o mettere un oggetto davanti al veicolo.

i —
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MANUAL DE INSTRUCOES

Sensor de estacionamento com alarme sonoro para evitar coliséo traseira durante o estacionamen-
to ou a marcha atras.

1. DADOS TECNICOS

Voltagemnominal . . . . . . ... .. ... 12V de corrente continua
Poténcia . . . . . . . 3.6W
Temperaturadetrabalho. . . . . . . . . . . .. o -20°C --- 70°C
Distdnciadedetegdo . . . . . . . . . ... 0.3-2.0m
AngulodedeteGdo. . . . . . . . ... H> 60°, V> 60°
Radiofrequéncia . . . . . . . . . . . L 315MHz/433MHz
Angulodacamera . . . . . . ... ... 92° 0 120°
2. PECAS

ALARME: indica a distancia entre um corpo e sensores via alarme sonoro. Geralmente localizado

no painel do carro:
7 Etapa Distancia Cosciéncia Sinal Display
1 200-160 cm Modo de Ausente 2.0-1.6
seguranca
2 150-100 cm Modo de Bipe - Bipe 1.5-1.0
seguranga --- Bipe
3 90-50 cm Modo de alarme | Bipe — Bipe — Bipe 0.9-0.5
4 40-30 cm Modo de alarme Bipe - Bipe - Bipe 0.4-0.3
S 0-20 cm Modo de perigo Bipg —---memmmm 0.0
MODULO DE CONTROLE: unidade de con- SENSORES: sensores de ultrassom para
trole multiponto para cabos. Geralmente lo- detectar sinais. Devem ser instalados acima
calizado no porta-malas do carro. do para-choque.

P———N
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SERRA DE FURO BIMETALICA: serra para
perfurar orificios para sensores.

WS S CABO: Cabo preto e vermelho para terminal
bl negativo e luz de marcha-atras.

V2l
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2.1 POSICOES DE PEGAS

1. Quatro sensores traseiros: localizados na parte de tras do veiculo.
2. Alarme sonoro: localizado no painel do carro.

3. Unidade de controle multiponto: localizada no porta-malas.

4. Sensores frontais: localizados na frente do veiculo.



4 Sensores frontais

Alarme sonoro
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4 Sensores Perfuragéo de orificios Vista lateral

NOTA PARA USUARIOS:
Essas situagbes podem afetar a precisao do sistema:

A
=P >
Declive ingreme Objeto redondo Poeira Tempestade
Possiveis problemas, causas e solugdes:
Problema Causa Solugdo
Opcéo 1: conexao deficiente na linha de . .
. Conecte o cabo vermelho ao terminal positivo.
O sensor de estacionamento voltagem . .
- N - s . Revise todos os interruptores e garanta que eles
nao funciona. Opgao 2. sensores instalados incorreta- N
estejam conectados no soquete correto.
mente.
Ma conex&o no plugue do sensor. Ligue interruptores dos sensores novamente.

Indicador de energia esta

aceso. Sensores nao funcionam.

Distancia exibida nao se muda. Os sensores detectam o carro ou o solo. Ajuste o angulo e posicédo do sensor.

Desconecte e reconecte todos os cabos. Teste
A - = Ma conex&o no plugue do sensor. o sistema; assegure-se de que nao esteja muito
Distancia exibida néo correta. .
Cabo do sensor danificado. perto do tubo de escape ou de qualquer outro
corpo incandescente.




3. MONTAGEM
3.1 INSTALACAO DE SENSORES

1. Use fita adesiva para marcar as posi¢ées onde
0s sensores serao instalados.

2. Usando a serra de furo bimetalica, faga 3. Instale os sensores a uma disténcia de 55 a 70
os furos onde os sensores serdo ins- cm do chao e na cobertura traseira. Nao instale
talados. 0s sensores no para-choques.

NOTA: Se os sensores forem colocados muito baixos, eles detectardo constantemente o solo. Se

os sensores forem colocados muito altos, eles ndo detectarao alguns objetos. Sempre instale os

sensores a uma altura de 55 a 70 cm do solo e limite a distancia entre cada sensor até 90 cm no

maximo.

4. Instale o alarme sonoro onde vocé possa ouvi-lo, por exemplo: no painel do carro ou no assento
traseiro.

3.1.1 INSTALACAO DA UNIDADE DE CONTROLE MULTIPONTO

1. Vejaa FIGURA1. FIGURA 1

UNIDADE CENTRAL
MULTIPONTA

Terminal positivo vermelho

Terminal negativo preto

Luz de marcha
atras

ungpuagpuagpun

4 sensores

PARTE TRASEIRA DO
VEicUuLO




2. Conecte o cabo a unidade de controle:

UNIDADE CENTRAL
MULTIPONTA

Terminal positivo vermelho

Luz de marcha
atras
3. Conecte o extremo do cabo vermelho ao cabo da luz de marcha atras.
4. Conecte o outro extremo do cabo preto ao terminal negativo.
5. Conecte o alarme sonoro ao segundo conector da unidade de controle.

Terminal negativo preto

UNIDADE CENTRAL
MULTIPONTA

6. Conecte os 4 cabos do sensor as conexdes
restantes na unidade de controle.

UNIDADE CENTRAL
MULTIPONTA

Lomm

4 sensores

PARTE TRASEIRA DO
VEiCULO

7. Coloque a unidade de controle multiponto num local seco e proteja-a contra altas temperaturas.
Recomenda-se instala-la nas laterais do porta-malas.




3.2 INSTALACAO DO SISTEMA DE OITO SENSORES .
sensores

3.2.1 INSTALAGAO DA UNIDADE PARTE FRONTAL DO VEICULO
CENTRAL MULTIPONTA

0| | T!j
FIGURA 2
UNIDADE CENTRAL
MULTIPONTA w w o
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4 sensores

PARTE TRASEIRA DO
VEiCULO
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_/ UNIDADE CENTRAL MULTIPONTA
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1. Veja a FIGURA 2.

o
©
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> z § 2. Localize todos os quatro cabos (conectados ao

~

5 3 g 2 mesmo plugue): preto, vermelho, azul e amarelo.
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2 S Ei 3 3. Conecte o plugue na unidade de controle.
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UNIDADE CENTRAL
MULTIPONTA

4. Conecte os extremos destes cabos como
segue:
* Preto: terminal negativo (-)
* Vermelho: terminal positivo (+12 V)
e Azul: luz de freio
¢ Amarelo: luz de marcha atras

5. Conecte o alarme sonoro ao segundo co-
nector da unidade de controle.




4 sensores
. Localize as oito conexdes restantes. PARTE FRONTAL DO VEICULO
. Conecte os quatro cabos do sen-
sor traseiro as quatro primeiras U_];r E’ E EE

conexdes. Conecte os cabos dos UNIDADE CENTRAL

sensores frontais as conexdes res- MULTIPONTA x © 2 z
tantes. 2 2 2 2
w w w w
%] 2] [} %]

. Coloque a unidade de controle mul- 5
tiponto num local seco e proteja-a N
de altas temperaturas. Recomen- 7 S £

da-se instala-la nas laterais do por- 6 EEEEETTT
ta-malas.

SENSOR C

H SENSOR D

SENSORA

l% SENSOR B

: i 4 sensores
PARTE TRASEIRA DO
VEiCULO

. TESTE DO SISTEMA

. Assegure-se de que o freio de estacionamento esteja ativado, ligue o carro e ligue a marcha
atras.
. Saia do veiculo e fique a uma distancia de 3 metros do porta-malas:

[ 3

o — 1

( o )
. Ande devagar em diregédo ao porta-malas.
. Se a instalagao tiver sido feita corretamente, o “MODO DE SEGURANGCA” devera ser ativado e
o alarme devera soar quando a distancia entre o usuario e o veiculo for inferior a 1.50m.
. Quando a distancia entre o usuario e o veiculo for menor que 1 m, o MODO ALARME sera ati-
vado e os intervalos de tempo entre cada “Bipe” também serdo menores.
. Quando a distancia entre o usuario e o veiculo for inferior a 20 cm, o “MODO DE PERIGO” sera
ativado, e um “Bipe” ininterrupto sera emitido.
. Para testar os sensores frontais, repita 0 mesmo processo na frente do veiculo. Lembre-se que
€ necessario que o freio esteja usado para ativar os sensores frontais; pega ajuda ou coloque
um objeto na frente do veiculo.

i —
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m MANUAL DE INSTRUCTIUNI

Parktronic sonor pentru prevenirea coliziunilor din spate in timpul parcarii sau inversarii.

1. CARACTERISTICILE TEHNICE

Tensiuneanominald . . . . . . .. . ... . ... L 12 V curent continuu
Puterea. . . . . . . . 3.6W
Intervalul temperaturii de functionare . . . . . . ... ... ... o oL -20°C --- 70°C
Distantade actionare . . . . . . . . . ... ... 0.3-2.0m
Unghiuldedetectie . . . . . . ... ... .. .. ... ... H> 60°, V> 60°
Frecventaradio . . . . . . . ... .. ... ... 315MHz/433MHz
Unghiul de vizualizareacamerei . . . . . . . . . . ... 92° 0 120°

2. PIESE COMPONENTE

SONORUL: asemnalizeaza distanta dintre corp si senzori prin intermediul unui semnal sonor. De
obicei, se afla pe tabloul de bord al vehiculului:

Etapa Distanta Informarea Semnal Afisajul
1 200-160 cm Regim de siguranta Lipseste 2,0-1,6
2 150-100 cm Regim de siguranta Bip ---- Bip --- Bip 1,6-1,0
3 90-50 cm Regim de semnalizare | Bip ---- Bip --- Bip 0,9-0,5
4 40-30 cm Regim de semnalizare Bip - Bip - Bip 0,4-0,3
5 0-20 cm Regim de pericol [ — 0,0

SENZORI: senzori ultrasonici pentru detec-
tarea semnalelor. Se monteaza deasupra
portbagajul ve-hiculului:

MODULUL DE CONTROL: unitate de con-
trol multipunct care integreaza cabluri. De
obicei, situat in portbagajul vehiculului.

‘:
p———
7 77

FERESTRAU BIMETALIC INELAR: feras-
trau pentru forarea gaurilor pentru senzori.

HOLE ShM CABLU: cablu negru-rosu pentru borna ne-
s e gativ si lampilor de marsarier.

o D

2.1 LOCATIA ELEMENTELOR

1. Patru senzori din spate: amplasati in spatele vehiculului.
2. Sonorul: amplasat pe tabloul de bord al vehiculului.

3. Unitate de control multipunct: amplasata in portbagaj.

4. Senzori frontali: pozitionati in fata vehiculului.



4 Senzori frontali
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NOTA PENTRU UTILIZATORI:
Situatiile respective pot afecta exactitatea sistemului:

g
£
&

Gaurire de foraj

Sonorul de semnalizare

Modulul de control

2
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Vedere laterala
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Unghi de inclinatie mare Obiect rotund Uragan
Posibile defecte, cauze si remedii:
Remediu

Defectul Cauza

Varianta 1: conexiunea slaba a liniei de

Parktronic-ul nu functioneaza. alimentare.

Varianta 2: Senzorii sunt in-stalati incorect.

Conectati cablul rosu la borna pozitiva. Verificati

starea tuturor comutatoarelor si asigurati-va ca

toti comutatorii sunt conectati la priza corespun-
zatoare.

Conectare slaba a fisei senzorilor.

LED-ul de alimentareilumi-
Senzorii nu functioneaza.

neaza.

Reconectati senzorii.

Distanta afisata nu se modifica. Senzorii detecteaza vehiculul sau solul.

Reglati unghiul si pozitia senzorului.

Conectare slaba a fiseii senzorilor.

Distanta afisata este incorecta. Cablul senzorului este deteriorat.

Deconectati si reconectati toate cablurile. Verificati

functionarea sistemului; verificati daca sis-temul nu

este prea aproape de teava de esapament sau de
orice alt element supus incal-zirii.




3. INSTALAREA
3.1 INSTALAREA SENZORILOR

1. Pentru a marca pozitia senzorilor utilizati banda

adeziva:
2. Folosind un ferastrau bimetalic inelar, 3. Instalati senzorii in carcasa din spate la o dis-
forati gauri pentru senzori. tanta de 55-70 cm de la nivelul solului. Nu insta-

lati senzori in bara de protectie.

NOTA: daca senzorii sunt instalati prea jos, ei vor recunoaste intatdeauna solul. Daca sunt instalati
prea sus, acestea nu vor putea recunoaste anumite obiecte. Intotdeauna instalati senzorii la o Tnalti-
me de 55-70 cm fata de nivelul solului si limitati distanta dintre fiecare senzor la 90 cm.

4. Instalati soneria de unde o veti auzi, de exemplu, pe panoul de bord sau pe bancheta din spate.
3.1.1 INSTALAREA UNITATII DE CONTROL MULTIPUNCT:

1. Consultati FIGURA 1. FIGURA 1

MODULUL DE CONTROL
MULTIPUNCT

- polul pozitiv

Rosu
- polul negativ

2
(=]
N (7}
Lampa de marsarier z

OOmm

4 senzori
PARTEA DIN SPATE A
VEHICULULUI




2. Conectati cablul la unitatea de control:

MODULUL DE CONTROL
MULTIPUNCT

—=

- polul pozitiv

Rosu
- polul negativ

Lampa de marsarier

Negru

3. Conectati cablul rosu extern la cablul lampii de marsarier.
4. Conectati un alt cablu negru extern la polul negativ.
5. Conectati soneria la al doilea conector al unitatii de control.

MODULUL DE CONTROL
MULTIPUNCT

6. Conectati cele 4 cabluri ale senzorului la co-
nectorii ramasi ai unitatii de control.

MODULUL DE CONTROL
MULTIPUNCT

Lomm

4 senzori

PARTEA DIN SPATE A
VEHICULULUI

7. Asezati unitatea de control multipunct intr-un loc uscat si protejati-o de temperaturi ridi-cate. Se
recomanda instalarea acesteia pe partea portbagajului.



3.2 INSTALAREA SISTEMULUI DIN OPT SENZORI 4 senzori
PARTEA FRONTALA A
VEHICULULUI
FIGURA 2 || m @’
MODULUL DE CONTROL

MULTIPUNCT w w o

o x «
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0 CEELETrD

(1) Cablu rosu - 12V

(2) Cablu negru — general

(3) Galben — Lampa de marsarier
(4) Albastru - lumina de frana

(M (2 3) (4)

SENZORA
SENZOR B
SENZOR C
SENZOR D

0)00]00]00

=1
=1
=1

4 senzori
PARTEA DIN SPATE A
VEHICULULUI
S MODULUL DE CONTROL MULTIPUNCT
-
5 l/ 1. Luati IMAGINE 2 ca referinta.
5 © 2. Localizati toate cele patru cabluri (conectate intr-o
B E % priza): negru, rosu, albastru si galben.
= g 5 © e 3. Introduceti fisa in caseta de comanda:
N E | 4
g L 8| 1 3 %
cMs@sB) 34

MODULUL DE CONTROL
MULTIPUNCT

4. Conectati cablurile externe dupa cum ur-
meaza:
* Negru: polul negativ (-)
* Rosu: polul pozitiv (+12 V)
* Albastru: lumina de frana
* Galben: lampa de marsarier

5. Conectati soneria la al doilea conector al
unitatii de control.




6. Localizati cele opt conectori ra-

: 4 senzori
masi. DIN PARTEA FRONTALA A
7. Conectati cablurile celor patru VEHICULULUI

senzori din spate la primele pa-
tru conectori. Conectati cablurile
senzorilor frontal la conectorii

H

|| O

)

ramasi. MODULUL DE CONTROL w w o T
8. Asezati unitatea de control mul- MULTIPUNCT § ?gf § §

tipunct intr-un loc uscat si prote- — g & it it

jati-o de tempera-turi ridicate. Se ==

recomanda instalarea acesteia S S,

pe partea portbagajului.

SENZOR C

B SENZOR D

SENZORA

% SENZOR B

i

4 senzori

PARTEA DIN SPATE A
VEHICULULUI

4. VERIFICAREA FUNCTIONARII SISTEMULUI

1. Verificati-va ca frina frana de parcare aplicata, porniti motorul autovehicului si porniti aprinderea
vehiculului si fixati trapta cutiei de viteze “indpoi”.
2. Lesiti din autovehicul si indepartati-va in spatele acestui la o distanta de 3 metri:

o
- 1
( ol )
3. Tncet apropoativa de portbagaj.
4. Daca instalarea sa realizat corect, se activeaza “REGIMUL DE SIGURANTA” si semnalul sonor
se va auzi odatéa ce distanta dintre utilizator si vehicul devine mai mica de 1,50 m.
5. Cand distanta dintre utilizator si vehicul devine mai mica de 1 m, se activeaza “REGIMUL SO-
NOR’si intervalul dintre sunetele “Bip-Bip” va scadea.
6. Cand distanta dintre utilizator si vehicul devine mai mica de 20 cm, se activeaza * REGIMUL DE
PERICOL” si sunetul devine continuu.
7. Pentru testarea senzorilor frontali, repetati aceeasi procedura din partea din fata a vehiculului.
Retineti ca, pentru a activa senzorii frontali, trebuie sa activati franele; cereti ajutorul unui asistent
sau puneti un obiect in fata vehiculului.

i —
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INSTRUCTIEHANDLEIDING

Parkeersensor met geluidsalarm om aanrijding van achteren te voorkomen tijdens parkeren of ach-
teruitrijden.

1. TECHNISCHE SPECIFICATIES

Nominale spanning. . . . . . . . . . . L 12V DC
Vermogen . . . . . . L e 3.6W
Bedrijffstemperatuurbereik . . . . . . ... L Lo -20°C --- 70°C
Afstand van detectie . . . . . . . . . . . 0,3-2,0 m
Detectichoek . . . . . . . . . . ... horizontaal> 60°, verticaal> 60°
Radiofrequentie . . . . . . . . .. ... 315 MHz / 433 MHz
Kijkhoekvandecamera . . . . . . . . . . . . .. 92° 0 120°

2. COMPONENT ONDERDELEN

ZOEMER: geeft de afstand aan tussen een lichaam en sensoren via een geluidsalarm. Meestal
gelegen op het dashboard van het voertuig:

Stadium Bewt i i Scherm
1 200-160 cm Veilige modus Geen 2,0-1,6
2 150-100 cm Veilige modus Piep ---- Piep --- Piep 1,5-1,0
3 90-50 cm Alarmmodus Piep - Piep - Piep 0,9-0,5
4 40-30 cm Alarmmodus Piep - Piep - Piep 0,4-0,3
5 0-20 cm Gevaarsmodus [T — 0,0

SENSOREN: Ultrasone sensoren om sig-
nalen te detecteren. Gemonteerd boven de
bumper.

REGELMODULE: meerpuntsbesturingseen-
heid die kabels integreert. Meestal gelegen
in de kofferbak van een voertuig.

00 oo

BIMETAALGATZAAG: Zaag voor het boren
van gaten voor sensoren.

WS S KABEL: Zwarte en rode kabel voor negatie-
bl ve pool en achteruitrijlicht.

V2l

fam ==

2.1 LOCATIE VAN ELEMENTEN

1. Vier achterste sensoren: bevinden zich aan de achterzijde van het voertuig.
2. Zoemer: bevindt zich op het dashboard van het voertuig.

3. Meerpuntsbesturingseenheid: bevindt zich in de kofferbak.

4. Voorste sensoren: bevinden zich voor het voertuig.



4 Voorste sensoren

Zoemer
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4 Sensoren

Boren van gaten

Controlecentrum

Zijaanzicht

Deze situaties kunnen de nauwkeurigheid van het systeem beinvioeden:

Steile helling Rond voorwerp Orkaan
Mogelijke problemen, oorzaken en oplossingen:
Probleem Oorzaak Oplossing

Parkeersensor werkt niet.

Optie 1: Slechte verbinding in de span-
ningsleiding
Optie 2. Sensoren zijn verkeerd geinstalleerd

Verbind de rode kabel met de positieve pool.
Herzie alle schakelaars en zorg ervoor dat ze op
de juiste aansluiting zijn aangesloten.

Spanningsindicator brandt.

Slechte verbinding in sensorstekker.
Sensoren werken niet.

Sluit de sensoren opnieuw aan.

De weergegeven afstand
verandert niet.

Sensoren detecteren het voertuig of grond.

Pas de hoek en positie van de sensor aan.

De weergegeven afstand is
onjuist.

Slechte verbinding in sensorstekker.
Sensorkabel is gebroken.

Koppel alle kabels los en sluit ze opnieuw aan.
Test het systeem; zorg ervoor dat het niet te dicht
bij de uitlaatpijp of een ander verwarmd lichaam is.




3. INSTALLATIE
3.1 INSTALLATIE VAN SENSOREN

1. Gebruik plakband om de posities te markeren
waar de sensoren worden geinstalleerd.

2. Gebruik de bimetaalgatzaag om de ga- 3. Installeer de sensoren op een afstand van 55-70
ten te boren waar de sensoren worden cm van de grond en in de achterkap. Installeer
geinstalleerd: de sensoren niet in de bumper.

OPMERKING: Als de sensoren te laag worden geplaatst, zullen deze constant de grond detecteren.

Als de sensoren te hoog zijn geplaatst, zullen deze geen enkele objecten detecteren. Installeer de

sensoren altijd op een hoogte van 55 - 70 cm van de grond en beperk de afstand tussen elke sensor

tot maximaal 90 cm.

4. Plaats de zoemer op de plaats waar u hem kunt horen, bijvoorbeeld: in het dashboard van het
voertuig of op de achterbank.

3.1.1 INSTALLATIE VAN DE MEERPUNTSBESTURINGSEENHEID

1. Zie AFBEELDING 1. AFBEELDING 1

CONTROLECENTRUM

Rood - positieve pool

Zwart - negatieve pool

Achteruitrijlicht

LOmm

4 sensoren
AAN DE ACHTERZIJDE
VAN HET VOERTUIG




2. Sluit de kabel aan op de besturingseen-
heid:

Rood - positieve pool

Zwart - negatieve pool

Achteruitrijlicht
3. Verbind de externe rode kabel met de achteruitrijlichtkabel.

4. Verbind een andere externe zwarte kabel met de negatieve pool.
5. Sluit de zoemer aan op de tweede connector van de besturingseenheid.

CONTROLECENTRUM

6. Sluit de 4 sensorkabels aan op de overige
connectoren van de besturingseenheid.

CONTROLECENTRUM

Lomm

4 sensoren
AAN DE ACHTERZIJDE
VAN HET VOERTUIG

7. Plaats de meerpuntsbesturingseenheid op een droge plaats en bescherm hem tegen hoge tem-
peraturen. Het wordt aanbevolen om het aan de zijkant van de kofferbak te installeren.



3.2 INSTALLATIE VAN HET SYSTEEM VAN DE ACHT SENSOREN
3.2.1 INSTALLATIE VAN DE CONTROLECENTRUM

4 sensoren
AAN DE VOORZIJDE
VAN HET VOERTUIG

AFBEELDING 2 E E EE "le’
CONTROLECENTRUM w w 10}
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4 sensoren
AAN DE ACHTERZIJDE
VAN HET VOERTUIG

S CONTROLECENTRUM
"
3 ll/ 1. Zie AFBEELDING 2.
° 2. Vind alle vier kabels (verbonden in een stekker):
£ z zwart, rood, blauw en geel.
2 < g " . Steek de stekker in de besturingseenheid.
- ! 3 s
3 | 3| 2| G
& R & ®
<M s@)=B) = —_—

———
CONTROLECENTRUM ’—l/

4. Sluit externe kabels als volgt aan:
* Zwart: negatieve pool (-)
* Rood: positieve pool (+12 V)
*  Blauw: remlicht
» Geel: achteruitrijlicht
5. Sluit de zoemer aan op de tweede connec-
tor van de besturingseenheid.




4 sensoren

. Vind de acht resterende connecto- eﬁn RETV\?(());RZ'FI{JEIJE

. (/eenr-bind de kabels van de vier ach- E E’ E E

terste sensoren met de eerste vier

connectoren. Sluit de kabels van CONTROLECENTRUM
de voorste sensoren aan op de

resterende connectoren. E
. Plaats de meerpuntsbesturing- ~———
seenheid op een droge plaats en
bescherm hem tegen hoge tempe- F— 3 T

raturen. Het wordt aanbevolen om
het aan de zijkant van de kofferbak

te installeren.
: i 4 sensoren

AAN DE ACHTERZIJDE
VAN HET VOERTUIG

)

SENSOR E
SENSOR F
SENSOR G
SENSOR H

SENSOR C

H SENSOR D

SENSORA

I% SENSOR B

. CONTROLE VAN SYSTEEMPRESTATIES

. Zorg ervoor dat de parkeerrem goed vastzit, schakel de ontsteking van het voertuig in en schakel
de achteruitversnelling in.
. Stap uit het voertuig en plaats jezelf op een afstand van 3 meter van de kofferbak:

o 1

. Ga langzaam naar de kofferbak.

. Als de installatie correct is, wordt de “VEILIGE MODUS” geactiveerd en klinkt er een pieptoon
wanneer de afstand tussen de gebruiker en het voertuig minder dan 1,50 m wordt.

. Wanneer de afstand tussen de gebruiker en het voertuig minder dan 1 m wordt, wordt de “ALAR-
MMODUS” geactiveerd en neemt het interval tussen de “Piep-Piep”-geluiden af.

. Wanneer de afstand tussen de gebruiker en het voertuig minder dan 20 cm wordt, wordt “GE-
VAARSMODUS” geactiveerd en het geluid klinkt continu.

. Om de sensoren aan de voorzijde te testen, herhaalt u hetzelfde proces aan de voorzijde van
het voertuig. Onthoud dat het noodzakelijk is dat de rem wordt gebruikt om de sensoren aan de
voorzijde te activeren; vraag om hulp of plaats een voorwerp voor het voertuig.

i —
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m UZEMELTETESI UTASITAS

A Parktronic egy hangjelzével ellatott parkold asszisztens miszer, mely megakadalyozza a hatsé
Utkdzéseket a parkolas és/vagy a tolatas soran.

1. MUSZAKI JELLEMZOK

Névlegesfeszlltség . . . . . . . . . . . . . L DC12v
Teljesitmény . . . . . . . 3.6W
Uzemi hémérsékleti tartomany. . . . . . . . ... ... ... ... ......... -20°C --- 70°C
Hatétavolsag . . . . . . . . . . . . e 0.3-2.0m
Felismerésisz6g. . . . . . . . . . . .. ... ... vizszintes> 60° ° fliggbleges> 60°
Radiodfrekvencia . . . . . . . . .. L 315MHz/433MHz
Kameraszdge . . . . . . . . . e 92° 0 120°

2. 6SSZETEVO ALKATRESZEK

RIASZTO: hangjelzéssel jelzi a karosszéria és az érzékelék kozotti tavolsagot. Altalaban a jarmi
miszerfalan kerll elhelyezésre:

Fokozat Tavolsag Tajékoztatas Hangjelzés Kijelzé
1 200-160 cm | Biztonsagos lizemmod Nincs 2,0-1,6
2 150-100 cm | Biztonsagos tizemmdd | Bip --- Bip --- Bip | 1,5-1,0
B 90-50 cm Riasztasi izemmaod Bip — Bip — Bip | 0,9-0,5
4 40-30 cm Riasztasi lizemmaod Bip - Bip — Bip 0,4-0,3
5 0-20 cm Veszélyes lizemméd =] oY— 0,0
IRANYITO MODUL: egy tobbpontos vezérlée-  gRzEKELOK: ultrahangos érzékelsk a jelek
gység, amely integralja a kabeleket. Altalaban észlelésére. Melyeket a Ikharito 6 kell
?’Jérmﬁ torzsében (a csomagtartéban) talalha- felszerelni.
0.

BIMETAL KORVAGO: korfiirész furatok
furasahoz, a szenzorok beszereléséhez.

HOLE SAW KABEL: fekete-piros kabel negativ kapocs-
- B hoz és a tolatélampahoz.

o <~

2.1 AZ ELEMEK HELYZKEDESE

1. Négy hatso érzékeld: a jarmi mogott talalhatd.

2. Hangjelzé: a jarmi miszerfalan talalhato.

3. Tdbbpontos vezérlbegység: a csomagtartdban talalhaté.
4. Elulsé érzékeldk: a jarml elején helyezkednek el.
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Lyukak furasa Oldalnézet

Ezek a helyzetek/korlilmények befolyasolhatjak a rendszer pontossagat:

Meredek lejték Kéralaku targyak

Lehetséges problémak, okaik és hibaelharitas:

Hurrikan

Meghibasodas A meghibasodas oka

Megoldas

1. lehetéség ok: a tapvezeték rossz csat-
lakozasa.
2. lehetéség ok: az érzékeldk helytelendl
vannak telepitve.

A parkol6 asszisztens nem
miikodik.

Csatlakoztassa a piros kabelt a pozitiv csatlako-
z6hoz. Ellendrizze az 6sszes kapcsolo allapotat,
és gy6z4djon meg rola, hogy mindegyik a megfele-
16 aljzathoz van csatlakoztatva.

Az érzékeldk villdjanak helytelen csatlako-
Kigyult a tapellatas jelzéfénye. zésa.

Az érzékelok nem miikddnek.

Csatlakoztassa Ujra az érzékeldket.

Az érzékel6 kabele megsérdlt.

A megjelemt'ett tavolsag nem Az erzekelok’ Ja’rmuvet vagy a talajt Allitsa be az érzékeld szogét és helyzetét.
valtozik. érzékelnek.
PP, Huzza ki és csatlakoztassa Ujra az 6sszes kabelt.
N PP 5 Az érzékeldk villdjanak helytelen csatlako- L e e
A megjelenitési tavolsag sasa Ellenérizze a rendszer miikodését; ellenérizze,
helytelen. |

hogy a rendszer nem tul kézel van-e a kipufo-
g6cs6hoz vagy mas felmelegedé elemhez.




3. TELEPITES
3.1 AZ ERZEKELOK BESZERELESE

1. Hasznaljon a ragasztdszalagot az érzékel6k
leend6 helyének megjeldlésére

2. Bimetal korkivagd segitségével furjon 3. Szerelje be az érzékelbket a hatsé burkolatba
a talajszinttél 55-70 cm tavolsagra. Ne telepitse

lyukakat az érzékel6k szamara.

az érzékelbket a I0kharitoba.

‘

FIGYELMEZTETES: ha az érzékelSket tul alacsonyra telepiti, azok folyamatosan érzékelik majd
a talajt. Ha tdl magasra lesznek telepitve, nem fognak felismerni néhany elemet. Az érzékel6ket
mindig a talajszinthez viszonyitva 55-70 cm magasra kell telepiteni, és az egyes érzékel6k kozotti

tavolsagot 90 cm-re kell korlatozni.

4. Oftt helyezze el a hangjelz6t, ahol hallani fogja azt, példaul a miszerfalon vagy a hatso llésen.

3.1.1 A TOBBPONTOS VEZERLOKESZULEK TELEPITESE

1. Forduljon az 1-s szamu abrahoz.

1 ABRA

TOBBPONTOS
VEZERLOKESZULEK

Piros — pozitiv pélus

Fekete — negativ pdlus

Tolatélampa

g

I

0

I

0

4 darab érzékel6

A JARMU HATSO

RESZEBEN




2. Csatlakoztassa a kabelt a vezérl6egy-
séghez:

TOBBPONTOS
VEZERLOKESZULEK

Piros — pozitiv pélus

Fekte — negativ polus

Tolatélampa

. Csatlakoztassa a kuils6 piros kabelt a tolatoé lampa kabelhez.
. Csatlakoztassa kiils6 fekete kabelt a negativ pélushoz.
. Csatlakoztassa a hangjelzét a vezérl6egység masodik csatlakozoéjahoz.

o b w

TOBBPONTOS
VEZERLOKESZULEK

6. Csatlakoztassa a 4 érzékelé kabeleit a
vezérléegység tobbi csatlakozojahoz.

TOBBPONTOS
VEZERLOKESZULEK

Lomm

4 darab érzékel6

A JARMU HATSO
RESZEBEN

7. Helyezze a tdbbpontos vezérl6egységet szaraz helyre és védje a magas hémérsékletektdl. Ja-
vasoljuk, hogy telepitse a csomagtart6 oldalara.




3.2 A NYOLC-ERZEKELOS RENDSZER TELEPITESE

4 darab érzékel6

3.2.1 A’T(?BBPONTOS VEZERLOKESZULEK A JARMU ELULSH
TELEPITESE RESZEBEN
2 ABRA E E EB Eg
TOBBPONTOS n L ° I
VEZERLOKESZULEK = 2 3 S
—_— s I < %
v W L i} L
¢ AR
5 CEELTTLT
Tﬂ
2 é ©
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(1 (20 3) (4) 111
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4 darab érzékel6

A JARMU HATSO
RESZEBEN

1. Forduljon a 2. szamu abrahoz.

2. Keresse meg mind a négy kabelt (csatlakoztatva
egy dugaszba): fekete, piros, kék és sarga.

. Helyezze a dugoét/villat a vezérlédobozba:

—_— / TOBBPONTOS VEZERLOKESZULEK

(3) Cable amarillo (Conectar a la luz de marcha atras)

&)

(1) Cable rojo (conectar a la ignicion 12V)
(4) Cable azul (Conectar a la luz de freno)

(2) Cable negro (Conectar al GND)

~

(1) (4)

. %,z P o
VEZERLOKESZULEK /777

TOBBPONTOS

4. Csatlakoztassa a kiilsé kabeleket az ala-
bbiak szerint:
* Fekete: negativ polus (-)
* Piros: pozitiv polus (+12 V)
» Kék: féklampa
» Sarga: tolatélampa

5. Csatlakoztassa a hangjelz6t a vezérl6egy-
ség masodik csatlakozojahoz.




R "4 darg_b érz«;e’kel(j . .
. Keresse meg a nyolc maradék A JARMU ELULSO RESZEBEN

| g

csatlakozot.
. Csatlakoztassa a négy hatsé ér- E
zékel6 kabelét az elsd négy csat- TOBBPONTOS

Ialfoz'fihgz.’ C"satl'c’akoz’tassa az VEZERLOKESZULEK
elllsé érzékeld kabelét a tobbi

csatlakozohoz. [ =
. Helyezze a tébbpontos vezérlGe- -
gységet szaraz helyre és védje a
magas hémérsékletektél. Javasol- F— 3 T

juk, hogy telepitse a csomagtarto
oldalara.

ERZEKELO F H

ERZEKELO E
ERZEKELO G
ERZEKELO H

ERZEKELO C

H ERZEKELO D

ERZEKELO A

oSy

A JARMU HATSO
RESZENEL

I% ERZEKELO B

. A RENDSZER MUKODESENEK ELLENORZESE

. Gy6z6djon meg arrol, hogy a kézifék be van huzva, kapcsolja be a jarm( gyujtasat és kapcsoljon
tolatasba.
. Hagyja el a jarmt, és alljon 3 méteres tavolsagra a jarmi mogé:

[ 3

G5 — 4

( o )
. Lassan kezdje el megkdzeliteni a csomagtartot.
. Amennyiben a telepités helyesen tértént, akkor aktivalodik a “BIZTONSAGOS UZEMMOD”, és
a hangjelzés lesz hallhatd, amint a felhasznalé és a jarmi kozotti tavolsag kevesebb mint 1,50
méterre csokken.
. Amint a felhasznaldé és a jarmQ kozotti tavolsag 1 m-nél kevesebbre csokken, aktivalodik a
“RIASZTASI UZEMMOD”, és a sipolé hangok kézotti idd csokken.
. Ha a felhasznald és a jarmi kdzotti tavolsag 20 cm-nél kisebb lesz, aktivalodik a ,VESZELYES
UZEMMOD?”, és a hangjelzés folyamatossa valik.
. Az ellls6 érzékel6k teszteléséhez ismételje meg ugyanazt az eljarast a jarma elejénél. Ne feled-
je, hogy az ellilsé érzékel6k aktivalasahoz aktivalnia kell a jarmi fékét; ehhez forduljon segitsé-
gért egy asszisztenshez, vagy helyezzen el egy targyat a jarmi elé.

i — ol
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m PYKOBOACTBO NO 3KCMNYATALMUU

MapKTPOHMK CO 3BYKOBbLIM OMOBELLATENEM ANA NPedynpexaeHnst CTONKHOBEHUS €321 BO BPEMS]
NapKOBKM WUINN ABWXEHUS 3a0HUM XOOO0M.

1. TEXHUYECKHUNE XAPAKTEPUCTUKHU

HoMuHanbHOE HaMpSPKEHNE . . . . . . . . . o o oo et 12 B NoCTOAHHOrO TOKa
MOLWIHOCTD . . . . o o o e e e e e e e e 3.6 BT
[nanasoH paboven TEMNEPATYPbI . . . . . v v v v v v e e e e e -20°C--70°C
OanbHOCTb AENCTBUST . . . . . . v v e i i e e e e e e e e e e e e 0,3-2,0m
Yron obHapy>XeHns . . ... ... no ropm3oHTanm > 60°, no BepTukanm > 60°
PagmoyacToTa . . . . . . . . e e e e 315 MIN'u/433 MI'y
Yron 0630pa KaMEPbI . . . . ... e e e e e e e e e 92° 0 120°

2. COCTABHbLIE OETANMU

OMOBELWATEJIb: curHanvavpyeT O pacCTOsiHAM MeXAy Ky30BOM M AaTyMkaMu MoCpencTBOM
3BYKOBOro curHana. ObblYHO HaxoauTCca Ha NPUBOPHON NaHeny TPaHCMOPTHOrO CpeacTBa:

Cragus | PacctosiHne | OcBefoOMIIEHHOCTb CwurHan Oucnnen

1 200-160 cm BesonacHbiii pexum OrtcyTcTBYET 2,0-1,6

2 150-100 cm BesonacHblii pexum Bun ---- Bun --- Bun 1,5-1,0

8] 90-50 cm CUrHanbHblii pexum Bun — bun — Bun 0,9-0,5

4 40-30 cm CurHanbHbIi pexum Bun - Bun - Bun 0,4-0,3

5] 0-20 cm Pexvm onacHocTn Bun - 0,0
MOAYIb YMNPABJIEHUA: MHOroTO4EeYHbIN OATYUKU: yneTpasBykoBble OaTyvkv ANs
6nok ynpasneHusi, 06beANHSAIOLWNIA obHapyXeHns curHanos. YCTaHaBnMBalOTCS
kabenu. ObbIYHO HaxoauTcs B baraxHvke Hap 6amnepom.

TPaHCMNOPTHOrO CPeacTBa.

BUMETANNUYECKAA KONbLIEBAA
MUINA: nuna gnsa npoceepnmeaHns

OTBEPCTMI NOA AATUMKIA. KABEJ1b: yepHo-kpacHbIi kabenb Ans

oTpuuaTenbHON Krnemmbl 1 hoHaps 3agHero
xoga.

2.1 PACNOJIOXXEHME 3JIEMEHTOB

1. YeTblpe 3agHNX AaTynka: HaxoasTCs c3aam TPAHCMOPTHOrO CpeacTBa.

2. 3BYyKOBOW OMnoBeLlaTenb: pacronaraeTcs Ha NPUOOPHOIN NaHenn TPaHCMOPTHOIO CpeacTBa.
3. MHorotoueyHbI 610K ynpaBneHus: HaxoamTcs B 6araxkHuke.

4. TNepedHue gaTynkuK: pacrnonararTcs crnepeann TPaHCNOPTHOroO cpeacTaa.




4 MepenHux faryvka

MHoOroTo4eYHbIn 6rok
ynpaBneHus

LN D

p:———- S
= 3 (0 =t
R N T - N
ORI LLSTT7 TS 777777777
P&
0.3°0. 4m
4 patynka Mpoceepnueanue Bua cboky
oTBepCTUit

,D,aHHbIe CUTyaunm MoryT cKkasaTbCA Ha TOYHOCTU CUCTEMbI:

KpyTon yknoH Kpyrnbin npeamer Mbinb

Bo3moxHble Henonaaku, NPUYUHBbI N crnocobbl yCTpaHeHuaA:

Henonapgka Mpuunna Cnoco6 ycTpaHeHusi

MopcoeanHuTe KpacHblii kabenb K NoNoXUTENbHON
Kknemme. MpoBepbTe COCTOsIHME BCEX BbikMioyaTenen
1 y6eanTech, YTO Kak/blil MOAKIIOYEH B
COOTBETCTBYIOLLEE THE3/0.

BapuaHT 1: Heka4eCTBEHHOE MOAKIIoHeHne
MapKTpoHWK He paGoTaer. NMHAW NUTaHNS.
BapuaHT 2: AaTunku YCTaHOBMNEHb! HEBEPHO.

HekayecTBeHHOE NOAKMIOYEHNE BUIMKW AATHMKOB.

WHaukaTtop nuTaHus roput.
Al P P [atuuku He pabortatot.

MepenoakniounTe AaT4MKN.

OtoGpaxaemoe paccTosHue [laTumku pacrnosHatoT TPaHCMOPTHOE CPEACTBO

Otperynupyiite yron v nonoxeHue garyunka.
He n3MeHsieTcs. nnun semnto.

OTCOEANHINTE U NOAKIKOYNTE BCe KaBenu 3aHOBO.
MpoBepsTe paboTOCNOCOGHOCTL CUCTEMBI; MPOBEPLTE,
4TOGbl CUCTEMA HE pacrnonaranach CIINLIKOM
6n13Ko K BbIXNoNHow Tpy6Ge unu niobomy Apyromy
HarpeBaeMoMy SNIeMEHTY.

OTobpaxaemoe paccTosiHie HekavecTBeHHOE NOAKMIOYEHWE BUMKK AaTHUKOB.
HeBepHoe. Kabenb patuvka noepexaeH.







2. lMopcoenuHnTe kabenb K Broky
yrnpaBneHus:

MHOIOTOYEYHbIN

BIOK YNPABJIEHUA

YepHbIn —
nontoc

MONOXUTESNbHbIN
oTpun Ll,aTeJ'IbeIIZ

KpacHbiin —

doHapb 3agHero
xoga

3. MNoacoenuHnTe BHELLHWUIA KpacHbI kaberb k kabento dhoHaps 3agHero xoaa.
4. TMopcoennHuTe ApYroi BHELLHWIA YepHbI kaberb k oTpuLaTenbHOMY MOCy.
5. MopkntounTe 3BYKOBOW OMoBeLLaTenb KO BTOPOMY pasbeMy Grioka ynpaBneHus.

MHOIMOTOYEYHbIN
BIOK YMNPABJIEHUA

6. MNoacoeanHnte kabenu 4 [OaTtynkoB B
ocTaBLUMECs pa3beMbl Brioka ynpaBneHus.

MHOIMOTOYEYHbIN
BIOK YNPABJIEHUA

Lomm

4 patyuka
C3AOU TPAHCNOPTHOIO
CPEAOCTBA

7. TlomecTuTe MHOrOTOYEYHbIV BIOK yNpaBneHns B CyXxoe MecTo U 3allUTUTe ero OT BO3AeNCTBUSA
BbICOKWX TemnepaTyp. PekomeHnayeTcs Npon3BoAUTL €ro yCTaHOBKY COOKy BaraxHuka.



3.2 YCTAHOBKA CUCTEMbI BOCbMU AATUYUKOB

(1) Red cable - 12V

3.2.1 YCTAHOBKA MHOTOTOYEYHOIO BAIOKA (repe

YNPABNEHUA
PUCYHOK 2 E E EE ED‘
MHOIOTOYEYHbLIN
BINOK YMNPABJIEHUA " i ko -
o A
[ CEELTTrD
po
= > ) S - ° o o
(1 (2 (3) (4) i |

(1

4 patunka

OU TPAHCIMOPTHOIO
CPEOCTBA

(3) Yellow cable - Reverse Gear Light

(4) Blue cable - Brake Light

(2) Black cable - GND

)s(2)&(3) =(4)

MHOIMOTOYEYHbI

2. Hangute BCe

4 patymka

C3A0U TPAHCIOPTHOIO
CPEOCTBA

" BNOK YNPABINEHUSA

1. O6parutecb kK PUCYHKY 2.
yeTbipe kabens (CoeanHeHbI B O4HY

BUITIKY): YE€PHbIN, KPACHbIW, CUHWIN U KENTbIN.

3. BcraBbTe BUN

4. lNMopcoeouHUTe BHELLHWE Kabenu

cregytoLmm obpasom:

YepHbIii: oTpruaTenbHbIv NOMtoc (-)
KpacHsblii: nonoxuTenbHbIn nontoc (+12

B)
CuHMIA: cTon-curHan

XKenTbii: boHapb 3agHero xoaa
5. MNogcoeanHWTe 3BYKOBOW OnoBeLLaTernb
BO BTOPOW pasbeM 6roka ynpaeneHus.

MHOIOTOYEYHbIN
BJ1IOK YNPABJIEHUA

Ky B 6rok ynpaeneHusi.




4 patyvka

. Hampute Bocemb octaBLuMxcs CMNMEPEOU TPAHCNMOPTHOIO

OATUMK E
OATUMK F
OATUMK G
OATUMK H

OATYMK C

B OATYMK D

OATYUK A

IE OATUYNK B

ey

C3AOU TPAHCIMOPTHOIO
CPEACTBA

3ByKOBOl7I curHarn, Korga paccTosiHue mexay nonb3oBaTtenieM U TPaHCNOpPTHbIM CpeaCTBOM

aktusupyetcs « CUFHATIBHbBIV PEXKVM», n nHTepean mexay 3Bykamu «5un-6uny» ymeHbwnTes.

6
pasbeMOB.
7. MopcoepuHuTe Kabenu YeTbipex E E E EE
3aQHNX AaTYNKOB B NepBble .
yeTbipe pa3bema. [ogcoenmHnte IgnnHoq(r\?I-'lrI?:gj'LllEI?mI
kabenun nepegHVX 4aTYNKOB B
p———N
OCTaBLUMECA pa3dbeMbl. Y CE——
8. MNMomecTuTe MHOroTO4eYHbIN Brok
yrnpaBreHusl B Cyxoe MecTo 1 ’
3aLMTUTE ero OT BO3AENCTBUS O RO
BbICOKMX TEMMepaTyp.
PekomeHayeTcss npon3BoanTh ero
yCTaHOBKy COOKy BaraxHuka.
4. NPOBEPKA PABOTOCNOCOBHOCTU CUCTEMbI
1. YbeouTechb, YTO CTOSIHOYHbI TOPMO3 3aTSHYT, BKIIOUYUTE 3aXKUraHWe TPaHCMOPTHOro cpeacTea 1
BKITIOUMTE 3a[HIOK0 nepegady.
2. BbIiauTe 13 TPaHCMOPTHOIO CPEACTBA U CTAHLTE HA PACCTOSIHUM 3 METPOB OT HEro C3aau:
- — 1
3. MegneHHo npubnmkanTech K GaraKHuKy.
4. Ecnn MoHTax BbINomnHeH npasunbHO, aktmempyetca «BE3OMACHbIN PEXUM» v paspactcs
cTaHeT meHee 1,50 m.
5. Korga paccTtosiHne mexay nonb3oBaTernieM M TPaHCMOPTHbIM CPEACTBOM CTaHET meHee 1 M,
6. Korga paccTtosiHne mexay nornb3oBaTernieM U TPaHCMOPTHLIM CPeaCcTBOM CTaHeT MeHee 20 cm,
aktusupyetcs «PEXXMM OMACHOCTW» 1 3Byk CTaHET HenpepbIBHbIM.
7

. AnsinpoBepku NnepeaHUX 4aTYMKOB MNOBTOPUTE aHANOMMYHbIE NpoLiedypbl Cepeamn TpPaHCMOPTHOIO

cpencTea. [MomMHMTe, ANA aKkTMBaUMU NEPEdHUX AaTYMKOB HEOGXOAMMO MPUBECTM B AEWCTBUE
TOpMO3a; 06paTUTECh 3a MOMOLLbIO K MOMOLLHUKY UMW NOCTaBbTe Kakon-nnbo npeamer nepep
TPaHCMOPTHbLIM CPEACTBOM.

i —
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Czujnik parkowania z powiadamianiem dzwiekowym w celu ostrzezenia przed zderzeniem z tytu w
czasie parkowania lub jazdy tytem.

1. PARAMETRY TECHNICZNE

Napiecienominalne . . . . . . . . .. .. 12 V pradu statego
MoC. . . e 3.6 W
Zakres temperaturyroboczej. . . . . . ..o -20°C--70°C
Odlegtos€ dziatania . . . . . . . . . . . 0,3-2,0 m
Katznajdowania . . . . . . . .. ... Lo w poziomie > 60°, w pionie > 60°
Radioczgstotliwo$¢ . . . . . . . . ... 315 MHz/433 MHz
Katwidzeniakamery . . . . . . . L 92° 0 120°

2. CZESCI SKLADOWE

SYGNALIZATOR: sygnalizuje odlegtos¢ miedzy nadwoziem a czujnikami za pomocg sygnatu
dzwiekowego. Zwykle znajduje sie na desce rozdzielczej pojazdu:

Stadium | Odlegtosé Uswi ieni Sygnat Wyswietlacz
1 200-160 cm | Tryb bezpieczenstwa Brak 2,0-1,6
2 150-100 cm | Tryb bezpieczenstwa | Bip ---- Bip --- Bip 1,5-1,0
3 90-50 cm Tryb sygnalizacyjny Bip — Bip — Bip 0,9-0,5
4 40-30 cm Tryb sygnalizacyjny Bip - Bip — Bip 0,4-0,3
5 0-20 cm Tryb nigbezpiec- Bip --------e 0,0
zenstwa

CZUJNIKI: ultradzwigkowe czujniki do znaj-
dowania sygnatéw. Instaluje sie je nad zder-
zakiem.

MODUtL STEROWANIA: wielopunktowy
blok sterowania, tgczacy kable. Zwykle znaj-
duje sie w bagazniku pojazdu.

00 oo

BIMETALICZNA PILA PIERSCIENIOWA:
pita do wiercenia otworéw pod czujniki.

WS S KABEL: czarno-czerwony kabel do klemy
bl ujemnej oraz Swiatta biegu wstecznego.

V2l

fam ==

2.1 POLOZENIE ELEMENTOW

1. Cztery czujniki tylne: znajduja sie z tytu pojazdu.

2. Sygnalizator dzwigkowy: znajduje sie na desce rozdzielczej pojazdu.
3. Wielopunktowy blok sterujgcy: znajduje sie w bagazniku.

4. Czujniki przednie: umieszczone sg na przedzie pojazdu.



4 Czujniki przednie

Sygnalizator dzwiekowy

Wielopunktowy
blok sterujgcy

LN D

- ia’
ORI LLSTT7 TS 777777777

i
0.3°0.4m

4 Czujniki Wiercenie otworéw Widok z boku

Dane sytuacje mogg wptywac¢ na doktadnosc¢ systemu:

4 S~ /)
e 1 /'
i Aoy _.J:I_EV >
Stromy zjazd Okragty przedmiot Kurz ) Huragan
Mozliwe problemy, przyczyny i sposoby ich rozwigzania:
Problem Przyczyna Sposéb rozwigzania

Podtgcz czerwony kabel do klemy dodatniej.
Sprawdz stan wszystkich wytgcznikéw oraz upew-
nij sig, ze kazdy podtaczony jest do odpowiedniego

gniazdka.

Wariant 1: niskiej jako$ci podtgczenie linii
Czujnik parkowania nie dziata. zasilania.
Wariant 2: nieprawidtowo zainstalowane czujniki.

Niskiej jakosci podtgczenie wtyczki czujnikow.

Swieci sie wskaznik zasilania. Czujniki nie dziataja.

Ponownie podtgcz czujniki.

Wyswietlana odlegtosc¢ sig nie

Zmienia Czujniki rozpoznajg pojazd lub ziemie. Wyreguluj kat i potozenie czujnika.
Odtgcz i podigcz wszystkie kable ponownie.
Wyswietlana odlegtosc¢ jest Niskiej jako$ci podigczenie wtyczki czujnikdw. Sprawdz dziatanie systemu; kontroluj, by system
nieprawidfowa. Kabel czujnika jest uszkodzony. nie byt potozony z byt blisko rury wydechowej lub

innego nagrzewajacego sie elementu.




3. MONTAZ
3.1 INSTALACJA CZUJNIKOW

1. W celu oznaczenia miejsc instalacji czujnikow
uzyj taSmy samoprzylepne;j.

R
2. Wywier¢ otwory pod czujniki za pomo- 3. Zainstaluj czujniki z tytu karoserii w odlegtosci
cg bimetalicznej pity pierscieniowej: 55-70 cm od poziomu ziemii. Nie instaluj czujni-

koéw na zderzaku.

UWAGA: jesli czujniki sg ustawione zbyt nisko, bedg stale rozpoznawac¢ ziemie. Jesli ustawisz je
zbyt wysoko, nie bedg one w stanie rozpozna¢ pewnych elementéw. Zawsze instaluj czujniki na
wysokosci 55-70 cm w stosunku do poziomu ziemii oraz ogranicz odlegto$¢ miedzy kazdym czuj-
nikiem do 90 cm.

4. Zainstaluj sygnalizator dzwigkowy tam, gdzie bedziesz go styszeé, na przyktad, na desce roz-
dzielczej lub na tylnym siedzeniu.

3.1.1 INSTALACJA WIELOPUNKTOWEGO BLOKU STEROWANIA

1. Spéjrz na RYSUNEK 1.
_ e
A

[ElaEE5s]

RYSUNEK 1

WIELOPUNKTOWY
BLOK STERUJACY

Czerwony — biegun dodatni

Swiatfo biegu
wstecznego

Czarny — biegun ujemny

Oamm

4 czujniki

ZTYLU POJAZDU




2. Podtgcz kabel do bloku sterujgcego:

WIELOPUNKTOWY
BLOK STERUJACY

Czerwony — biegun dodatni

Swiatto biegu
wstecznego

Czarny — biegun ujemny

3. Podigcz zewnetrzny czerwony kabel do kabla $wiarta biegu wstecznego.
4. Podtacz inny zewnetrzny czarny kabel do bieguna ujemnego.
5. Podtgcz sygnalizator dzwiekowy do drugiego ztgcza bloku sterowania.

WIELOPUNKTOWY
BLOK STERUJACY

6. Podtgcz kable 4 czujnikow do pozostatych
ztagcz bloku sterujgcego.

WIELOPUNKTOWY
BLOK STERUJACY

Lomm

4 czujniki

ZTYLU POJAZDU

7. Umie$¢ wielopunktowy blok sterowania w suchym miejscu i chron go przed dziataniem wysokich
temperatur. Zaleca sie¢ dokonywanie jego instalacji z boku bagaznika.



3.2 INSTALACJA SYSTEMU OSMIU CZUJNIKOW

3.2.1 INSTALACJA WIELOPUNKTOWEGO BLOKU 4 czujniki
STERUJACEGO Z PRZODU POJAZDU
RYSUNEK 2 oo | Od | T
WIELOPUNKTOWY
BLOK STERUJACY w w o T
X X X b4
— z 2 z E
~—— o o o [}

A

5 CCELTTLT

(1) Czerwony kabel — 12 V
(2) Czarny kabel — ogéiny
(3) Zotty — $wiatto biegu
(4) Niebieski — sygnat

(M (@ ) (4

CZUJNIKA
CZUJNIK B
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. Spojrz na RYSUNEK 2.

5 WIELOPUNKTOWY BLOK STERUJACY
. Znajdz wszystkie cztery kable (podtgczone do jed-

; % 5 nej wtyczki): czarny, czerwony, nievieski i zotty.
il ? g f‘::: . Wiéz wtyczke do bloku sterujgcego.
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4. Podtacz kable zewnetrzne w nastepujacy
sposob:
» Czarny: biegun ujemny (-)
* Czerwony: biegun dodatni (+12 V)
* Niebieski: sygnat stop
-+ Z6lty: $wiatto biegu wstecznego

5. Podtgcz sygnalizator dzwiekowy do dru-
goego zizcza bloku sterowania.




6. Znajdz osiem pozostatych ztgcz. 4 czujniki

7. Podigcz kable czterech tylnych Z PRZODU POJAZDU
czujnikow do pierwszych czterech
ztacz. Podtgcz kable przednich D-_D E E EE
czujnikéw do pozostatych ztgcz. WIELOPUNKTOWY = = o= =

8. Umies¢ wielopunktowy blok ste- BLOK STERUJACY > e x x
rowania w suchym miejscu i chron 3 3 3 3
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go przed dziataniem wysokich tem-
peratur. Zaleca sie dokonywanie
jego instalacji z boku bagaznika.
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4 czujniki

ZTYLU POJAZDU

4. SPRAWDZANIE WYDAJNOSCI SYSTEMU

1. Upewnij sie, ze hamulec postojowy (reczny) jest zaciggniety, wigcz zapton pojazdu i wrzué bieg
wsteczny.
2. Wyjdz z pojazdu i stan w odlegtosci 3 metréw od niego, z tytu:

@ 1

3. Powoli zblizaj sie do bagaznika.

4. Jezeli montaz wykonany zostat prawidiowo, aktywuje sie « TRYB BEZPIECZENSTWA» i rozleg-
nie sie sygnat dzwiekowy, kiedy odlegtos¢ miedzy uzytkownikiem a pojazdem zrobi sie¢ mniejsza,
niz 1,50 m.

5. Kiedy odlegtos¢ miedzy uzytkownikiem a pojazdem zrobi sie mniejsza, niz 1 m., aktywuje sie
«TRYB SYGNALIZACYJNY» oraz interwat miedzy dzwiekami «Bip-Bip» stanie sie mniejszy.

6. Kiedy odlegtos¢ miedzy uzytkownikiem a pojazdem zrobi sie¢ mniejsza, niz 20 cm., aktywuje sie
«TRYB NIEBEZPIECZENSTWA» i dzwiek stanie sie ciggty.

7. W celu sprawdzenia przednich czujnikow powtorz analogiczne procedury z przodu pojazdu. Pa-
mietaj, do aktywacji przednich czujnikéw nalezy doprowadzi¢ do dziatania hamulcow; zwro¢ sie
o0 pomoc do innej osoby lub postaw jaki$ przedmiot przed pojazdem
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